Carga Horaéria(h)
Semanal 4 0 4
Semestral 68 0 68
Carater: Cadigo: Periodo: Oferta:
Optativa Modulo VIl e IX IGE

Ementa:
Teoria: Realizagbes em Espago de Estados: Formas candnicas, mudangas na representacdo por

transformacdes lineares, autovalores, controlabilidade, observabilidade, cancelamento de pélos e zeros,
realizacdes minimas. Realimentacdo de Estados: Ganhos de realimentacdo, escolha de poélos de malha
fechada, estimador de estado, regulacdo de saida, rejeicdo de ruidos. Sistemas Discretos: Converséo
analdgico-digital, amostragem, transformada Z, transformada Z inversa, equacdes de diferenc¢a, funcéo de
transferéncia pulsada, estabilidade, critério de Jury, transformada bilinear. Conversao de Sistemas Continuos
para Equivalentes Discretos: Regra retangular direta, regra retangular reversa, regra trapezoidal, mapeamento
de pdlos e zeros, hold equivalente, projeto de controladores digitais. Projeto de Controladores Digitais no
Dominio Z: Caracteristicas de amortecimento e frequéncia natural no plano Z, lugar geométrico das raizes,
controladores PID digitais, resposta em frequéncia no dominio Z, projeto de controladores digitais no dominio
da frequéncia, compensadores de fase digitais. Algoritmos Especiais: Algoritmo dead-beat, algoritmo de
Dahling, algoritmo de Kalman.

Objetivos:
Apresentar ao aluno técnicas para o projeto de controladores em espacos de estados. Capacitar para o

desenvolvimento de controladores digitais utilizando a teoria exposta em sala de aula assim como ferramentas
computacionais. Proporcionar o entendimento de diversos métodos para analise de sistemas de controle
digitais. Verificar os conceitos de sistemas de controle e apresentar ao docente as ferramentas de controle para
o desenvolvimento de projetos e simulacdes.
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e OGATA, K. Engenharia de Controle Moderno. 52 ed. Prentice-Hall, 2011.
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e GEROMEL, JOSE C.; KOROGUI, RUBENS H. Controle linear de sistemas dinamicos: teoria,
ensaios praticos e exercicios. 22 ed. Sdo Paulo: Blucher, 2011.

e ROBERTS, MICHAEL J. Fundamentos em Sinais e Sistemas. 12 ed. Sdo Paulo: McGraw-Hill, 2009.
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