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6º MÓDULO 
 

SISTEMAS DE CONTROLE I 

Carga Horária (h) 

TIPO TEÓRICA PRÁTICA TOTAL 

Semanal 4 0 4 

Semestral 68 0 68 

Caráter: 

Obrigatório 

 

Código: 

XXXXXXX 

Período: 

Módulo VI 

Oferta: 

IGE 

Ementa: 

 
Conceitos básicos de controle: malha aberta, malha fechada. Função de transferência. Diagramas de 

blocos. Espaço de estados. Modelagem e Comportamento Dinâmico de Sistemas: sistemas mecânicos, 

circuitos elétricos, eletromecânicos. Análises Transitório. Estabilidade: critério de Routh e Método do 

LGR. Compensadores. Resposta em frequência: Diagrama de Bode e Diagrama de Nyquist. Ações de 

controle: proporcional (P), integral (I) e derivativa (D). Controladores P, PI e PID. Método de Ziegler- 

Nichols. Coeficientes de erro estático e tipos de sistemas. 

Objetivos: 

 
Conhecer os fundamentos físicos e matemáticos de sistemas de controle. Elaborar projetos de controle 

desenvolvendo o próprio diagrama de blocos e função de transferência. Avaliar o comportamento de um 

sistema em termos de estabilidade usando diferentes técnicas. 
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